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◆ ＩＴＳ（Intelligent Transport Systems：
高度道路交通システム）とは？

☞ 人と道路と自動車の間で情報の受発信を行い、 道路交通が抱える
事故や渋滞、環境対策など、 様々な課題を解決するためのシステム

☞ 車単独のシステムでは救えない自動車の負の遺産をＩＣＴ（情報通信
技術）を活用して解決するためのシステム

◆インフラ協調システムとは？

☞ 車のセンサでは捉えきれない情報を、道路に設置されたセンサと車、
あるいは車と車が通信 し、ドライバに提供することで安全運転や環境
にやさしい運転を支援するシステム

◆ＤＳＳＳ（Ｄｒｉｖｉｎｇ Safety Support Systems)とは？

☞ 警察庁が中心に進めている一般道における交通事故の削減を
狙いとしたプロジェクト。路車間通信などを用いて安全運転を支援する
インフラ協調システムの開発を推進。
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２．豊田市でのインフラ協調システム（2006年～2013年）
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２－1．光ビーコンによるインフラ協調システム（2006年～）

≪図１≫

①信号見落し防止支援システム

道路側に設置した実験用光ビーコンから、
信号情報を車に送信。
赤信号の際に、ドライバーへ赤信号の

通知を行う。
さらに、車が赤交差点へ進入する可能性

がある場合、ドライバーに注意喚起を行う。
【土橋町５、豊田インター東、寿町２、
御幸本町３東、トヨタ町南、挙母町１】

≪図２≫

②発進遅れ防止支援システム

道路側に設置した実験用光ビーコンから、
信号情報を車に送信。
赤信号で停車の際に、赤信号の残り時

間の目安を表示する。
また、青信号に変わる前の適切なタイミ

ングで表示を切り換え、ドライバーに前方
確認を促し、発進遅れの防止を支援。
【同左】
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２－1．光ビーコンによるインフラ協調システム（2006年～）

③一時停止見落し防止支援システム

道路側に設置した実験用光ビーコンから、
一時停止の規制情報を車に送信。
ドライバーへ一時停止規制交差点の存在

を通知する。
さらに、見落しなどで不停止の可能性が

ある場合、ドライバーに注意喚起を行う。
【上原町、（梅坪町10）】

④追突防止支援システム

道路側に設置した実験用光ビーコンから、
前方の停止･低速車両の情報を後続車に
送信。
前方車両が存在する場合､ドライバーに

通知を行う。
【挙母町１】

≪図３≫ ≪図４≫
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２－2．700MHz帯無線によるインフラ協調システム（2009年～）

①右折時衝突防止支援システム

交差点を右折をしようとする車両に、インフ
ラのセンサによる対向直進車の検知情報（位置、
速度）を路車間通信で伝える。
車両側では、車両検知情報と自車情報により、

ドライバーに対向直進車の接近情報を提供する。
また、 対向直進車が接近している時に、ブ

レーキから足を放すと「ピッピッ！」と音と
「！」表示で注意喚起を行う。
【下市場５、山之手４、土橋１、小坂町10、
宮上町８、トヨタ町東】

≪図５≫ ≪図６≫

②歩行者横断見落し防止支援システム

交差点で右折をしようとする車両に、インフ
ラのセンサにより横断歩行者（自転車）の検知
情報（存在）を路車間通信で伝える。
車両側では、歩行者（自転車）検知情報と自

車情報により、ドライバに歩行者（自転車）の
存在情報を提供する。
また、歩行者（自転車）存在している時に、

ブレーキから足を放すと「ピッピッ！」と音と
「！」表示で注意喚起を行う。
【下市場５、山之手４、小坂町10、トヨタ町
東】
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＜路側インフラ＞
下市場５丁目

２－2．700MHz帯無線によるインフラ協調システム（2009年～）
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２－2．700MHz帯無線によるインフラ協調システム（2013年～）

③信号情報活用運転支援システム

連続した交差点の信号灯色情報を取得し、交差点をスムーズかつエコに通過

できる運転支援や赤信号で停止が予測される交差点に対し、早期の減速走行を

促し、エコな運転を支援する。

また、交差点停車時に、赤信号の残時間や青信号切り替わりタイミングを事前

に知らせ、発進遅れを未然に防止する。

【豊田環状線（山之手４⇒寿町７、山之手４⇒トヨタ町南西）】

≪図７≫

≪図６≫
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２－2．700MHz帯無線によるインフラ協調システム（2013年～）
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３．最近の取組みの成果（右折時衝突防止支援システム）
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３．最近の取組みの成果（右折時衝突防止支援システム）
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３．最近の取組みの成果（信号情報活用運転支援システム）
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４．今後の計画
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